SharpIR

Minimalistickd knihovna Arduina pro obsluhu infracervenych analogovych ddlkomért
firmy Sharp.
V soucasnosti knihovna podporuje tyto typy senzoru:

* GP2YOA41SKOF
¢ GP2YOA21YKOF
* GP2YOAO2YKOF

Trida SharpIR

Konstruktor

Syntaxe:

SharpIR sensorName(sensorModel, sensorPin);

Parametry:
sensorName — jméno vytvoreného objektu
(v prikladech je pouzito jméno instance senzor_1)
sensorModel — typ senzoru (napt. GP2YA41SKOF)
sensorPin — Cislo analogového pinu, na ktery je pfipojen vystup Vout senzoru
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Clenska funkce (metoda)

getDistance()

Syntaxe:

senzor_1.getDistance([avoidBurstRead]);

Parametr:
avoidBurstRead (bool) — [nepovinné] TRUE nebo FALSE

TRUE — nepretrzité ¢teni hodnoty z Cidla

FALSE — prodleva 20 ms (vychozi nastaveni) mezi jednotlivymi ¢tenimi hodnoty

Navratova hodnota:
(byte) — vzdalenost v centimetrech od prekazky.

Priklad:

byte distance;
distance = senzor_1.getDistance();
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